
OPTIGRIP®
SWS-MEDIUM 90

Wechselbare 
Pneumatikanschlüsse

Wechselbare 
Pneumatikanschlüsse

H7 Zentrierbohrungen zur exakten 
Positionierung am Roboter

Überarbeitete Abdichtgeometrie  
zur besseren Abdichtung der  

durchgeführten Druckluft

Integrierte Verriegelung  
mit optionaler Abfrage

Kugelventile mit autom. 
Luftstopp bei Greiferwechsel

Integrierter Kabelkanal für  
Sensorkabel (Verriegelung)

H7 Zentrierbohrungen zur  
exakten Positionierung  
am Roboter und Greifer

MIT EINEM AUSSENDURCHMESSER VON 90 MM

Das OPTIGRIP® Schnellwechselsystem MEDIUM 90 ist für sämtliche Robotertypen einsetzbar.  

Es dient zum Greifer-Schnellwechsel an Robotern und vereint vier Funktionen in einer Kupplung.

SWS-RSV

SWS-GS



Die OPTIGRIP® Roboterseite mit einem Aussendurch

messer von 90mm ist für sämtliche Robotertypen 

einsetzbar. Es ist über drei M6 Schrauben einfach 

zu montieren. Es können bis zu 8 Vakuum- oder 

Druckluftkreise angeschlossen werden.  

Das korrekte Kuppeln mit der Greiferseite wird 

über den einzigartigen Verriegelungsbolzen 

federbetätigt sichergestellt. Eine formschlüssige 

und sichere Verbindung mit reproduzierbarer 

Wiederholgenauigkeit wird somit garantiert. Das 

korrekte Kuppeln mit dem Greiferteil kann optional 

über einen Sensor abgefragt werden.

Roboterseite mit Verriegelung Medium 90
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Maßstab:1:1

Zeichnungsnummer:

Oberfläche
DIN / ISO

Zust.

Rohteil:Material

ProOptima GmbH
Buchenlandstraße 2b
55234 Albig

DatumÄnderung Name

Scharfe Kanten
gebrochen

Allgemeintolleranz
DIN / ISO

Eigentum / Vertraulich
Die Informationen auf dieser Zeichnung
sind Eigentum der Firma ProOptima GmbH.
Teilweise oder ganze Reproduktionen
sind nur mit Zustimmung der Firma
Pro Optima GmbH erlaubt.

NameDatum

zul. Bearb.

Geprüft

Erstellt

2768 - fH 1302

D. Luy

2101.27

OPTIGRIP® - SWS - M90

Roboterseite
04004

Gewicht

Baugruppe:

-0,4 +0,2

sauber, trocken, gratfrei

Oberfläche:270615.67

Revision:

 -
11.02.2021

02.11.2021

Artikelnummer 04004-B

Typ SWS-RSV-M90

Max. Zug-/Druckkraft 400 N

Max. Drehmoment 100 Nm

Max. Biegemoment 50 Nm

Wiederholgenauigkeit - 0,012 mm

Luftanschlüsse 8 x d = 6 mm

Max. Betriebsdruck 6 bar

Max. Unterdruck/Vakuum -1 bar

Gewicht 355 g

OPTIGRIP®
SWS-RSV-M90



Greiferseite Medium 90

Die OPTIGRIP® Greiferseite mit einem 

Außendurchmesser von 90 mm ist für sämtliche 

Robotertypen und zum werkzeuglosen Greiferwechsel 

bestimmt. Es lässt sich über max. sechs M5 Schrauben 

einfach an den jeweiligen Greifer montieren. Es 

können bis zu 8 Vakuum- oder Druckluftkreise 

angeschlossen werden. Die Druckluft bzw. das 

Vakuum wird durch die einzigartige und neue 

Abdichtgeometrie automatisch beim Greiferwechsel 

mit der OPTIGRIP®-Roboterseite ver- oder entkuppelt. 

Gleichzeitig wird somit eine formschlüssige 

und sichere Verbindung mit reproduzierbarer 

Wiederholgenauigkeit garantiert.

Artikelnummer 04003-B

Typ SWS-GSV-S65

Max. Zug-/Druckkraft 400 N

Max. Drehmoment 100 Nm

Max. Biegemoment 50 Nm

Wiederholgenauigkeit - 0,012 mm

Luftanschlüsse 8 x d = 6 mm

Max. Betriebsdruck 6 bar

Max. Unterdruck/Vakuum -1 bar

Gewicht 254 g

OPTIGRIP®
SWS-GS-M90
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Zeichnungsnummer:

Oberfläche
DIN / ISO

Zust.

Rohteil:Material

ProOptima GmbH
Buchenlandstraße 2b
55234 Albig

DatumÄnderung Name

Scharfe Kanten
gebrochen

Allgemeintolleranz
DIN / ISO

Eigentum / Vertraulich
Die Informationen auf dieser Zeichnung
sind Eigentum der Firma ProOptima GmbH.
Teilweise oder ganze Reproduktionen
sind nur mit Zustimmung der Firma
Pro Optima GmbH erlaubt.

NameDatum

zul. Bearb.

Geprüft

Erstellt

2768 - fH 1302

D. Luy

669.10

OPTIGRIP® - SWS - M90

Greiferseite

-

04003
Gewicht

Baugruppe:

-0,2 +0,2

sauber, trocken, gratfrei

Oberfläche:111755.87

Revision:

03
11.02.2021

15.11.2022
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